DC1000 Serisi Kontrol cihazlari

Kurulum ve Setup

Kontrol cihazinda 3 seviyeli setup menusu vardir.

1.Seviyede sagdaki alt dederlere set tusuna basilarak

ulasilabilinir.

Cihaz sensorleri diizgiin sekilde baglandigi zaman ekrana sag Ustteki 1.
satir gelir.Ustte Proses degeri PV alt satirda ise Set degeri SP vardir.

Set tusuna 1 kez basilarak (eger 6zel konfigirasyon menusunden Cikis
limitleme parametresi agilmigsa) OUTL ¢ikis limitlemesi gelir.Eger bu
ozellik kapatiimigsa dider alt menuler yani AT (ototuning),Alarm1 set degeri
Alarm2 ve Alarm3(Eger opsiyonlarda 3 Alarm varsa )ve sonra tekrar basa
donerek PV degeri menusune gelir.

Parametreler SHIFT t‘-‘.] ) tusuna basarak degistirilir, SHIFT tusuna basinca

ilk dijit yanip sonmeye baslar.Yukari ok tusuna basinca {A} ya da asagi ok
tustl{v ) dijit degerlen yikseimeye ya da dismevye baslar, SHIFT tusuna tekrar
basinca bir sonraki dijite gegilir, tekrarlanmasi durumundz istenen dijite ulasilir
ve istenen deger girilmesi icin oklar kullanilir. SET tusuyla girilen deger kaydedilir,
SET tusu ayni zamanda MOCDE 'lari degistirmeye yarar. SET tusuna basilirsa
ekran bir sonraki MODE 'u gosterir.

SET tusunu 5 saniye basili tutun. Ekran Seviye 2 'e gecer, tekrar SET tusuna

basilirsa Seviye 1 'e dondldr.

Eger 1 dakika boyunca hichir tusa basilmazsa ekran Seviye 1 'e doner.

Herhangi bir anda A/M tusuna basilirsa Seviye 1 'e déndlir.

Eger CIKIS % ORANI

2.Seviyedeki menu PID parametrelerinin girildigi segeneklerdir.
1.seviyedeyken set tusuna 5 saniye basili tutunca 2.seviye menuye ulasilir.

4.2 Seviya 2
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Return to
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"0" ise , kontrol cihazinin cikisi kapalidir.

4.1

= Ana Kontrel ARALTK: 0r200%:
3 Proportional Band P=0 clursa ON/OFF
4 SET
P Ana Hontrol ARALTH: O~3600 sn
== Integral Siresi I=0 clursa Integral=cff
4‘ SE
= Ana Kontrol ARALIE; D~900 sn
ED Drarvative Siresi D=0 clursa Dervative=off
4 SET
=1 Ana Kontraol Gla Sare Kompansasyonu
O Blii-band Siresi ARALTH: O~1000 sn
4_ SET
HhuL Ana Kontral ARALIF: D~LISPL
D Auto Tuning off-set
4 SE
EHE 1 Ana Kontrol CIKIS (SSR &+ 1, 4~20mA >0, relay*over 10)
TH] Proportional Cycle ARALIK: O~1350sn ¥ Bknz. B.10 Cycle Time
4, SET
HYS o Ana Kontraol Yalniz ON/OFF kontral igin
| Hysterisis ARSTTH: O~1000
§ SET
L CHE Kilitlerne Fonksivonu

LCK=0100, Seviye 1 & 2 'ye giris ve yukandaki gibi parametraler degistirme izni.

LCK=0110, Saviye 1 & 2 "yve giris ve yalnizca Savive 1 parametreleri degistirme zri.
LCK=0001, Yalnizca Seviys L'e giris we SP degerini degistirme izni.

LCK=0101, Hichir isleme izin vermez yalnizca LCK degerini degistirme izni

SEVIYE 1
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SP Degeri Sp
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Burada Pi oransal degeri,l Integral ve D1 Tlrev
degerleri son kullanici tarafindan ayarlanmasi
gereken degerlerdir.Diger degerler ileri dizey
kullanicinin degistirebilecegi degerlerdir.

CYTI Cikis tipine gore degisir ve kullanici bu
parametreyi degistirmemelidir.

Eger PID parametreleri degerleri hakkinda

proses Uzerine deneyimle gelen bir deger elinizde
yoksa 1.seviyede set tusuna basarak AT No iken
shift tusuyla No 'yu Yes yaparsaniz cihaz kendi
kendine otomatik olarak prosesi algilayacak

ve PID parametrelerini kendisi bulacaktir.

Bu islem sirasinda cihaz 1 kez on off galisma yapacak
ve on off galigma sirasinda olugan (st sinir ve alt
sinir deg@erlerini bulacak buna gore kendisi prosesin
hizini belirleyip PID degerlerini bulacaktir.

Bu islem sirasinda cihazin set degerinin Ustline
(prosesin On Off cevabina gore) ¢ikacagini géz
oninde bulundurup prosesin guvenlik sinirlamalarini
hesaplamak ve tahammdil edilebilir bir set degerinde
(6rnegin guvenlik sinirinin 5 ~6 birim altindaki bir set
degerini segmek)bu oto tuning islemini yapmaniz
gereklidir.Autotning islemi boyunca paneldeki AT ledi
yanik kalacak ve islem sonunu bu led séndigu

zaman anlayacaksiniz.Bu igslem boyunca (AT ledi sénene kadar ) eger autotuningden vazgegmediyseniz cihaza midahelede bulunmayin

3.Seviyede cihazin giris tipleri ve alarm tipleri filtre degerleri veya lineer giris secilmisse proses skalasi set alt ve Ust degerleri

belirlenir.

3.Seviyeye ulagsmak icin 1.seviyedeyken (2.seviyedeki en alt satirdaki LCK degeri 0000 olarak segilmis olmalidir) set tusuna
basili tutmak ve set tusunu birakmadan sol ok (Shift Jtusuna ayni anda bir kez basip birakmak ve set tusunu birakmadan 5 saniye

basili tutmak yeterlidir.



4.3 Seviye 3

Seviye 3 e girmek icin LCK=0000 iken,
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Ana Kontrol

Giris s=gimi

Desimal nokta

Alt Set-Deger limiti

Ust Sat-Dieger limit

ALl 'in Alarm modu

Alarm 1 Siresi

ALZ'in Alarm modu

Alarm 2 Sdresi

ALZin Alarm modu

Alarm 3 Sdresi

Alarm Hystarisisi

Ana Hontrol

% 0 Kalibrasyonu

Ana Hontral

% 100 Kalibrasyonu

&lt Kantral

% 0 Kalibrasyonu

Alt Kontral

% 100 Kalibrasyonu

Transmitter kontral

% © Kalibrazyonu

Transmitter kontral

% 100 Kalibrasyonu

Motor Valve Kontrolu

Zamanlayici

Devam eden operasyonlu

programlarda kullanim igin

Kontakt Réle &
Program RUN & End ALM

ID no'su

(bu adimi atlayin)

Baud hizi

by adimi atlayin)

SP Kompansasyonu

BV Kompansasyonu

PV B SP Birimiberi

Soft filkie

{bu adimi atlayin)

SET + SHIFT tuslarina 5 saniye sireyle basin.

Giris araligini secer

Bknz, 3.1 Giris segimi sayfa:13~sayfa.14

Dezimal nokta pesisyonunu ayarlamak icin

INP1 igin gagerl ayarlanabilecek min.alt set degen

INP1 icin gecarli ayarlanabilecek max.dst s2t degeri

Aralik: 00~19

Bknz. "6.1 Alarm Fonksiyon Seqmi’ sayfa 13

Program Fonksiyonlarinda kullanilir &ralik: 0~3%.39

O=Tetiklems, 99.59=Sirekli, Diger = Gecikme =siiresi

Aralil: 00~13

ALT 1 de sldugu gibi

Aralik: 00~19

ALT 1 de oidugu gibi

Araliks 1000

Cikis alt degerimin kalibrasyanu
Aralik: LSPL~USPEL (Yalnizea skim cikizi icin)

Cikis iist degerinin kalibrasyonu

Araliks 0~993% (Yalnizca Akim cikisi icin}

CL02 “de cldugu gibi

CHO1 'de oldugu gibi

(]
=
=

de oldugu gibi

CHO1 'de oldugu gibi

Propartional maotor {potensivometresiz) icin tam agma siresi

Araliks 5200 sn

O=Bekieme vok

Diger = Bekleme siirasi

0= "a" contact, 1= "b" contact
SET A.4=0 RUN Alarm, SET Asd=1 END Alarm

Haberlesme ID no'su

UWART band hizi sagimi

Aralik: 110~5600 BIT/sn

Aralik: -1000~1000

Aralik: LSPL~USPL

Aralik: C, F, A (analog)

Fv degisim suresini ayarlar
Aralik: 0.05~1.00

Bu seviyede INP1 sec¢imi asagidaki tablodadan
kullanilacak kod segilerek girilmelidir.

Decimal nokta segimi lineer giris igin gegerlidir.

LSPL ve USPL maksimum ve minimum set degerleri
belirlenerek girilecektir.

Alarm Tipi (ALd1)igin tablo yanindaki agiklamalara gére
kod segilerek girilecektir.Alarm siresi (ALt1) fab.¢ikis
ayari 99.59 sn olarak segilmelidir.Yani alarm durumu
kaybolana kadar réle cekili kalacaktir.Diger segenekler
girilen deger kadar role gekip birakacaktir.Ornegin
00.30degeri girilirse alarm rélesi 30 saniye ¢ekip
birakacaktir.

AIL2 ve AL3 icin (Eger opsiyon olarak 2 veya 3 alarm
secilmisse) ayni sekilde degerler girilmelidir.

Eger menude ¢ikmazsa AL2 veya AL3 yok demektir.

Eger cihaz 4-20mA akim ¢ikish ise CLO1 ve CHO1
4 ve 20mA c¢ikis degerlerinin kalibrasyonunu yapar.
Ozel kullanim geregi olmadikga bu satirlardaki
degerleri degistirmeyiniz.

CL02 ve CHO2 ,CL03 CHO03 2 ve 3.0Output gikislari igin
gecerli kalibrasyon secgenekleridir.

rUCY servo motor tam agma zamanidir.Kullanilan servo
motorun saniye deg@eri buraya girilmelidir.
(DC1000XX-701 modeli igin gegerlidir)

wait degeri regete-programli modellerde set degerini
bekleme segenegi i¢in gegerlidir.1 degeri girilirse
proses degeri set degerinin 1 birim altina gelmeden
zamanlayici saymaya devam etmeyecektir.

Set A role kontaktlarinin diiz ya da ters galismasi igin
gecerli ayarlardir.Ozel ihtiyag diginda degistirimemelidir.
1dn0 ve baud haberlesme parametreleridir.

Pu0S proses degeri igin offset degerdir.
arti veya eksi degerler girilerek okunan degerler
arttirilabilir veya eksiltilebilinir.

Soft filtre eger proseste salinim-parazit kagak degerler
varsa 6lgimdeki salinimi filtrelemeye yarar.0.200 en ¢ok
salinim sénimlendiren degerdir.Normal kosullarda 0,800
veya 0,600 yeterli bir filtre degeridir.



CASC

{bu adimi atlayin}
i_ SET
OuU- Alsivon madu Alternatiflas: haat, cool
HERE
+ SET
DPHd Heontral aksiyonu Altsrnatiflar: PID, Fuzzy
SF=4
v SET Cihaz fabrika degeri olarak 60 Hz gelebilir bunu 50 Hz
H= Zebeke Frekansi Alternatif: 50, 60Hz o L
50 & Tuirkive itin 50/Hz '@ ayanagne olarak degistirmek gereklidir.
+ SET
'INP1' 'a geri donds.
5.1 Gins secimi  (INP 1)

TIP KODU ARALTK HEX TIP KODU ARALIK HEX
[ 0.0~200,0°C/0.0~392,0°F 01H =N -189.9~600.0°C/-199.9~993,9°F 22H
= 0.0~400.0°C/0.0~752.0°F 02H P2 -1599.9~400.0°C/-199.9~T752.0°F 23H

e 3 0.0~600,0°C/0.0~1112.0°F 03H 11 1P3 -129.9~200.0°C/-199.9~392.0°F 24H
EH 0.0~500.0°C/0.0~1472.0°F 04H Pt100 P4y 0.0~200.0°C/0.0~392.0°F 25H
[ 0.0~1000.0°C/0.0~1832,0°F 05H P 0.,0~400.0°C/0.0~752.0°F 26H
HE 0.0~1200.0°C/0.0~2192.0°F 06H _PEB 0.0~600.0°C/D.0rn1112.0°F 27H
] 0.0~200,0°C/0.0~392,0°F 07H dP | -129.9~600.0°C/-199.9~5993,2°F 28H
=] 0.0~400.0°C/0.0~752.0°F 08H dPz -199:9~400:0°C/~199.9~TF52.0°F 29H
- = 0.0~600.0°C/0.0~1112.0°F 09H DIN dF3 -189.9~200.0°C/-199.9~392.0°F 2AH
4 0.0~800.0°C/0.0~1472.0°F 0AH Pt100 P4 0.0~200.0°C/0.0~392.0°F 2BH
5 0.0~1000.0°C/0.0~1832,0°F 0BH dF5S 0.0~400.0°C/0.0~752.0°F 2CH
= 0.0~1200.0°C/0.0~2192.0°F 0CH dPE .0~ E00.0°C/D.0e1112.0°F 2DH
5 =it] 0.0~1600.0°C/0.0~2912,0°F ODH | -189.9~600.0°C/-199.9~593,5°F 2EH
] 0.0~1769.0°C/0.0~3216.0°F OEH 1P -199.9~400.0°C/-199.9~752.0°F 2FH
- G | 0.0~1600.0°C/0.0~2912,0°F OFH 1S _F3 -129.9~200.0°C/-199.9~392.0°F 30H
Lo 0.0~1769.0°C/0.0~3216.0°F 10H PL50 Py 0.0~200.0°C/0.0~3592.0°F 31H
B [ 0.0~1820.0°C/0.0~3308.0°F 11H P5 0.0~400.0°C/0.0~752.0°F 32H
. El 0.0~800.0°C/0.0~1472.0°F 12H JF',E 0,.0~500.0°C/0.0~1112.0°F 33H
E2 0.0~1000.0°C/0.0~1832.0°F 13H AN1 Hr | -10~10mV/-1999.5932 34H
N =i 0.0-+1200.0°C/0.0~2192.0°F 14H AN2 AnZ 0~ 10my/-1998~3959 35H
,_E 0.0~1300.0°C/0.0~2372.0°F 15H AM3 Arn3 D Z0mV/-1999~.399G 36H
[ -1599.9~400.0°C/-199.9~752.0°F | 16H ANA An4 0~ EOMV/-199%~9599 37H
T [ -199,9~200.0°C/-199.9~392.0°F | 17H ANS AnS 10~50mV/-1999~9935 38H
[ c.ﬂ~35-3.-3=ch.c-~55:.G’F 18H Ornek:
i ol 0n70m0 C; bl bk 4-20 mA icin An5 , 0-20mA igin And ,degerleri secilecektir.
i 0.0~2320.0°C/0.0~2372.0°F 1AH
= : = 0.0 - 200.0 C skalasinda PT 100 icin Dp4 segilmelidir
i PL | 0.0~1300.0°C/0,0~2372.0°F 1BH
pLZ 0.0~1390.0°C/0.0~2534.0°F 1CH
Ll | -199.9~600.0°C/-199.9~999.9°F | IDH
u L2 -199.9~200.0°C/-199.9~392.0°F | 1EH
WE] 0.0~400.0°C/0.0~752.0°F 1FH
L LI 0.0~400.07C/0.0~752.0°F 20H Alarm 1 Tipi i¢in Klasik yiksek deger alarm tipi olan
= 0.0~800.0°C/0.0~1472.0°F 21H 15 kodu Ald1 degerine girilmelidir.
* Fabrika gikis ayari K2 'dir, veya alt deger alarmi i¢in Ald1 degeri 16 secilmelidir.
[ Alarm
E.1  Akarm fonksivon ssgimi Alarm tipi seviye 3 ten segilecek alarm set degerleri ise
i ACIKLAMA et seviye 1 deki Al1 veya Al2 ye girilecektir.
O0¢ 10 Jvek : : Ornegin 80 C nin Ustiine gikinca Alarm1 rélesi geksin
L i laem 4 : : . .
[ | |Devistion dstkmit alaemi e isteniyorsa Ald1 seviye 3 te 15 segilecek Alt1 99.59
| Deviation st limit alarmi Hayir .. . . . .. .
- — girilecek ve 1.seviyede AL1 degerine 80 girilecektir.
E E Daviategn ait Bt alarmi Evat
= Deviation alt Bt alarmi Hayir OFF I ON
E Oeviation ustfalt alarm Ewet LOW .& HIGH
E Deviation datfalt alarme Hayir AL1
|:||_|,|' 4 Dewviaton dstfalt range alarmi Havyir B d I degeri SP degerind baé d
E Absclut deger fist Bt alarmi Boak urada alarm aegeri egerinden bagimsizair.
j= Abgolur deger det Bmit alarmi Hayir " .. . - T .
05 TR e — = anggln 80 C nin al.tlna dusilnce Alarm’l rélesi geksin
= Absoht deger okt it alarm Hayl |§t§n|yorsa Ald1 seviye 3te 16vse(_;|lecek A_\Ifﬂ 99.59
0 AR a0H el AR Tor ToRrar oY B girilecek ve 1.seviyede AL1 degerine 80 girilecektir.
[T] Program basladi alarmi{use for prograrm ondy -
] - ON OFF
= System hatasi alarm-on
- - Lo HIGH
1= System hatasi alarm-off
|E Devreye girme alarmm = AL1

* Mat : "Held-On™ Alam ilk clustugunda dewreye girmeyecek demeaektir,

Burada alarm degeri SP degerinden bagimsizdir.



Ornegin Kontrol set degerimiz 100 C ve proses degeri

set degerinin 2 C altina disince Alarm1 ON OFF

rolesi ¢eksin isteniyorsa Ald1 seviye 3 te 12 secilecek

Alt1 99.59 girilecek ve 1.seviyede AL1 degerine 2 LOW A /\HGH
girilecektir. SP

Burada alarm tipi setpoint degerine bagimhidir.

Ornegin Kontrol set degerimiz 100 C ve proses degeri
set degerinin 2 C Ustline ¢ikinca Alarm1

rolesi ¢ceksin isteniyorsa Ald1 seviye 3 te 11 secilecek PEF ON
Alt1 99.59 girilecek ve 1.seviyede AL1 degerine 2 Low /A A HIGH
girilecektir.

Burada alarm tipi setpoint degerine bagimhidir. SP

Ornegin Kontrol set degerimiz 100 C ve proses degeri

set degerinin 2 C altina disiince veya Ustiine gikinca Alarm1 ON QOFF ON
rolesi ¢eksin isteniyorsa Ald1 seviye 3 te 13 secilecek

Alt1 99.59 girilecek ve 1.seviyede AL1 degerine 2 Loy A Rl
girilecektir. SP

Burada alarm tipi setpoint degerine bagimhidir.

PID Degerlerinin manual olarak belirlemek igin;

PID Kontrol

Kontrol Cihazlarinda PID parametreleri fabrika ¢ikisinda ,6nceden belirlenmis ve ortalama kosullarda bir prosesin
calismasi icin en optimal olarak hesaplanmig degerlere ayarlanir.

Bu PID parametrelerini siz kendiniz degistirerek ¢ikisa miidahele tip-siire ve dozlarini degistirebilirsiniz.

Ornegin standart bir kontrol cihazinda , PT 100 bagh bir proseste ,prosese uygun olan PID degerlerini ,30 derecelik
bir set degeri i¢in hesaplamaniz gerekiyorsa ve bunu Autotuning segenegiyle degilde kendiniz tayin etmek
istiyorsaniz agagida anlatilan yolu takip edebilirsiniz.

Kontrol cihazi PT 100 giris tipine ayarli ise kitapgigindan da konfirme edebileceginiz gibi sabit olan skala degeri -
199,9 ile +200,0 arasindadir.Olgiim araligi -199.9~200 ise toplamda ~400 liik bir skala var demektir.

Pb degeri cikisa miidahele etmesi istenen bant araligini belirler.

Pb degeri % olarak bu skalayi baz alir.Ornegin % 0.2 ise 400 x 0.002 = 0.8 degeri bulunur.Bu + ,- olarak 0.4 derece
sicakligi set deg@erinin altina iistiine eklenmesi ve 6rnegin set degeri 30 ise 1sinirken 29,6 dereceye kadar %100
cikisla gelmek ve teorik olarak 29,6 dereceye gelince 30 dereceye kadar bu sicakligi sabit tutmak lizere en fazla 30.4
derecede de ¢ikigi tam kapamak ilizere kontrol eder.

Ozetle P degeri yiikselirse bu +- 0.4 liik deger de yiikselecek ve 30 dan bu deger gikartildigindan 29.6 degilde daha
disiik bir derecede ( 1sinirken ) % 100 ¢ikisi kapatmaya baslar ama set degerinin iistiinde ,30.4 derecenin dahada
iistiinde cikigi tam kapatir.Bu isinirken ¢ikigi daha erken kapatmaya ama daha az miktarda adimlarla yavas yavas
kapatmaya sebebiyet verir.

I degeri sicaklik egrisinin degisim periodudur.D ise list degerlerde kirpmalardir.

Aslinda pratik olarak bu degerleri en kolay belirleme metodu soyledir.

P degerini Sifir = 0 yapin set degerini 30 yapip bir kronometre ile prosesi gézlemlemeye baslayin.

Kontrol cihazi 30 a gelene kadar cikis verecek 30 u gegince ¢ikisi kapatacak ve sicaklik belli bir degere kadar kendi
kendine yiikselecek sonra dogal soguma ile bu bir pik deger sonrasi asagiya diigsmeye baslayacak ve 30 un altina

distigii anda gikis tekrar % 100 olsa bile bu diisiis bir alt pik degere kadar inecek ve tekrar 30 a dogru yiikselmeye
baslayacaktir.bu P degeri sifir iken bu sekilde yiiksele diige devam edecektir.sizin gézlemleyeceginiz

1-ilk yiikselme sirasindaki Ust pik degeri ve alt pik degeri arasindaki fark P

2-ikinci yiikselmeye izin verip ikinci yiikselmenin pik yapip geri dénme anindan itibaren iigiincii yilkselme geri pik
donme noktasina kadar gegen siire T not edilir.

Buradan



35°C

a0 ke | Set defderi 30 °C

AR

2670

Pb=Px100/Skala -200 ~+200 i¢in skala 400 Pb= (35-26=9) *100 /400 = 2,25

I =T ( saniye) D=T/6

ortalamalarn saglanir.Bu hesap standart iIsinma ve soguma ivmesi olan prosesler igin gegerlidir.

Eger proseste T ¢ok yiiksek gikarsa | ve D degerleri yerine sifir girilip hesaptan ¢ikarilir veya bu degerler i¢in en
uygun degerler deneye yanila bulunabilir.



