HONEYWELL

DC 1010 / 1020
1030 /7 1040

DIGITAL CONTROLLER
KULLANIM KILAVUZU

07/02




BU KILAVUZU KULLANMADAN ONCE CIHAZIN MODEL NO'SUNU GIRIS TIPI ,OLCUM
ARALIGI VE CIKIS TIPLERINI NOT EDEREK IHTIYACINIZA UYGUNLUGUNU KARSILASTIRIN.

1. ON PANEL

1.1 EKRAN
PV :Proses Degeri, 4-digit ekran (KIRMIZI)
SP :Set Degeri, 4-digit ekran (YESIL)

1.2 LED GOSTERGELER
OuT1 :CIKIS 1, YESIL RENK
ouT2 :CIKIS 2, YESIL RENK

AT :Auto-Tuning, SARI RENK
PRO :Program, SARI RENK
AL1 :Alarm 1, KIRMIZI RENK
AL2 :Alarm 2, KIRMIZI RENK
MAN :Manual , SARI RENK

1.3 TUSLAR

SET :MODE & SET TUSU
<] : SHIFT TUSU

vV :ASAGI OK TUSU
Fay :YUKARI OK TUSU
A/M : Auto/Manual TUSU

2. Auto Tuning

2.1 AT SECENEGI "YES " TSE, AUTO-TUNING BASLAR.

2.2  AUTO-TUNING TSLEMT BITINCE, PID PARAMETRELERT OTOMATIK OLARAK
HAFIZAYA KENDT KENDINE KAYDEDILIR.

2.3  ATVL = AUTO-TUNING OFFSET, OFF SET DEGERT GIRILDIGINDE HESAPLANIR
VE SET DEGERINDEN CIKARTILIR.
(AUTO TUNING TSLEMT SIRASINDA SET DEGER DISINA CIKILMASINI ENGELLER.)
SP-ATVL = Auto-tuning degeri, ATVL = Auto tuning offset
(Ornek) SP = 200°C, ATVL = 5, Auto tuning baslama degeri= 195°C

2.4 AUTO TUNING HATASI
2.4.1 ATVL degeri c¢ok yuksek
=> Eger emin degilseniz, ATVL = 0 degerini girin)
2.4.2 Process degisim suresi Auto Tune fonksiyonunun diizgun calisabilmesi igin

fazla uzun.=>PID parametrelerini manuel olarak siz girin.
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3. HATA MESAJLARI

e | = GIRTS 1 SENSORU AGIK DEVRE

~ HdLF A/D GEVIRICTST BASARISIZ

-~ ICE COLD JUNCTION KOMPANZASYONU BASARISIZ
L ik GIRTS 2 SENSORU ACIK DEVRE
LIV | PV DEGERT USPL (UST LIMIT)DEGERININ USTUNDE
A | PV DEGERT LSPL (ALT LIMIT)DEGERININ ALTINDA
LILILIE GIRTS 2 SINYALT LIMIT DEGERIN USTUNDE
ArncC GIRTS 2 SINYALT LIMIT DEGERIN ALTINDA

~ —HF RAM HATASI
. mEF ARABIRTM HATASI
HlIEF AUTO TUNING BASARISIZ

(Onemli Not) * isaretli hatalar kritik hatalar olup bu birimlerin degisimini gerektirir.




4.

4.1

4.1.1

4.1.2

4.1.3

4.1.4

4.1.5
4.1.6

CALISMA DIAGRAMI

SEVIYE 1
PV Degeri

SP Degeri

CIKIS

% ORANI

Auto Tuning

Durumu

Alarm 1 Set

Alarm 2 Set

Alarm 3 Set

PV

SP

i SET

OUEL

100

i SET

HE

HES

HE

al

i SET

AL |

i SET

HL £

i SET

HL 4

Seviye 2 ' gecmek icin SET
tusuna 5 Saniye basilacak

-
-

Parametreler SHIFT @ ) tusuna basarak degistirilir, SHIFT tusuna basinca

ilk dijit yanip sonmeye baslar.Yukari ok tusuna basinca ( A) ya da asagi ok

tusu ijit degerleri yukselmeye ya da dismeye baslar, SHIFT tusuna tekrar
&/) dijit degerleri yiikselmeye ya da d ye baslar, S k

basinca bir sonraki dijite gegcilir, tekrarlanmasi durumunda istenen dijite ulasilir

ve istenen deger girilmesi icin oklar kullanilir.SET tusuyla girilen deger kaydedilir.

SET tusu ayni zamanda MODE ‘lari degistirmeye yarar. SET tusuna basilirsa

ekran bir sonraki MODE 'u gdsterir.

SET tusunu 5 saniye basili tutun. Ekran Seviye 2 'e gecer, tekrar SET tusuna

basilirsa Seviye 1 'e donulur.

Eger 1 dakika boyunca hicbir tusa basilmazsa ekran Seviye 1 ‘e doéner.

Herhangi bir anda A/M tusuna basilirsa Seviye 1 'e donulur.

Eger CIKIS % ORANI

“0” ise , kontrol cihazinin cikisi kapalidir.
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4.2 Seviye 2

Pl
3

¥ SET
|
e-0
vy SE
gl
&0

¥ SET
db |
O

y SET
AELL
D

3 SE
CYE
10

y SET
HYS
I
v SET
P2

3

v SET

' 2
20
4y SE
=
60

v SET
(==
0

4y SET
HYSc
I
v SET
GAP 1
0

v SET
GhAP2
0

¢ SET

LCE

eI

—

—

Return to
P’

Ana Kontrol
Proportional Band

Ana Kontrol

Integral Suresi

Ana Kontrol
Derivative Suresi

Ana Kontrol

Olu-band Suresi

Ana Kontrol
Auto Tuning off-set

Ana Kontrol
Proportional Cycle

Ana Kontrol

Hysterisis

Alt Kontrol
Proportional band

Alt Kontrol

Integral Suresi

Alt Kontrol

Derivative Suresi

Alt Kontrol

Proportional Cycle

Alt Kontrol
Hysterisis

Ana Kontrol
Gap (GIKIS 1)

Alt Kontrol
Gap (CIKIS 2)

Kilitleme Fonksiyonu

ARALIK: 0—200%
P=0 olursa ON/OFF

ARALIK: 0—3600 sn

1=0 olursa Integral=off

ARALIK: 0—900 sn
D=0 olursa Derivative=off

Olu Sure Kompansasyonu
ARALIK: 0~1000 sn

ARALIK: 0O—USPL

CIKIS (SSR > 1, 4—~20mA->0, relay>over 10)
ARALIK: 0~150 sn * Bknz. 8.10 Cycle Time

Yalniz ON/OFF kontrol icin

ARALIK: 0—1000

P1 gibi ayarlanacak

11 gibi ayarlanacak

D1 gibi ayarlanacak

CYT1 gibi ayarlanacak

HYS1 gibi ayarlanacak

Yalniz CIKIS 2 kullanimi igin, Set Degeri'nden

once “OFF” 'a donusum degeri

Yalniz CIKIS 2 kullanimi icin, Set Degeri‘nden
once “ON” 'a dbnusum degeri

LCK=0100, Seviye 1 & 2 'ye giris ve yukaridaki gibi parametreleri degistirme izni.

LCK=0110, Seviye 1 & 2 'ye giris ve yalnizca Seviye 1 parametreleri degistirme izni.

LCK=0001, Yalnizca Seviye 1'e giris ve SP degerini degistirme izni.

LCK=0101, Hicbir isleme izin vermez yalnizca LCK degerini degistirme izni




4.3 Seviye 3

Seviye 3 e girmek icin LCK=0000 iken, SET + SHIFT tuslarina 5 saniye sureyle basin.

1P |
Ee

1 SE
AnL |
0

| SET
AnH |
5000
Y SE
dP
0000
3 SE
LSPL
ao

¥ SET
USPL
400D
¢ SET
AnL2
O

L SET
ArHZ
5000
¢ SET
ALd |
0l
 SE
ALE |
a

v SET
AL dZ
0l

¢ SET
ALES
0

v SET
ALd3
Ol

v SET
ALET
0

v SET
HYSH
0

¢ SET

—

-

—

Ana Kontrol
Giris secimi

Ana Kontrol

Analog Alt Deger

Ana Kontrol

Analog Ust Deger

Desimal nokta

Alt Set-Deger limiti

Ust Set-Deger limiti

Alt Kontrol

Analog Alt Deger

Alt Kontrol

Analog Ust Deger

AL1 'in Alarm modu

Alarm 1 Sdresi

AL2'in Alarm modu

Alarm 2 Sdresi

AL3in Alarm modu

Alarm 3 Sdresi

Alarm Hysterisisi

Giris araligini secer
Bknz. 5.1 Giris se¢imi sayfa.13~sayfa.14

AN1-AN5 arasi Giris kodlari gibi kullanilir

Aralik: LSPL~USPL

ANL1 'de oldugu gibi

Desimal nokta pozisyonunu ayarlamak igin

INP1 icin gegerli ayarlanabilecek min.alt set degeri

INP1 icin gecerli ayarlanabilecek max.ust set degeri

AN1-ANS5 arasi Giris kodlari gibi kullanilir.

Aralik: LSPL~USPL

ANL2 'de oldugu gibi

Aralik: 00—~19

Bknz. ‘6.1 Alarm Fonksiyon Se¢imi’ sayfa.15

Program Fonksiyonlarinda kullanilir Aralik: 0~99.59

O=Tetikleme, 99.59=Surekli, Diger = Gecikme suresi

Aralik: 00—~19

ALT 1 de oldugu gibi

Aralik: 00~19

ALT 1 de oldugu gibi

Aralik: 0~1000




ELD | Ana Kontrol Cikis alt degerinin kalibrasyonu
IS0 % 0 Kalibrasyonu Aralik: LSPL~USPL (Yalnizca Akim gikisi igin)
¢ SET

EHD | Ana Kontrol Cikis Ust degerinin kalibrasyonu

EEDD % 100 Kalibrasyonu Aralik: 0~9999 (Yalnizca Akim cikisi igin)
¢ SET

ELDE Alt Kontrol CLO1 ‘de oldugu gibi
|5D % 0 Kalibrasyonu
¢ SET

EHDEI Alt Kontrol CHO1 'de oldugu gibi

ESDD % 100 Kalibrasyonu
¢ SET

CLO3 Transmitter kontrol CLO1 ‘de oldugu gibi
150 % 0 Kalibrasyonu
¢ SE

EHDH Transmitter kontrol CHO1 'de oldugu gibi

BSDD % 100 Kalibrasyonu
¢ SET

~ucy Motor Valve Kontrolu Proportional motor (potensiyometresiz) icin tam a¢cma suresi

o0 Zamanlayici Aralik: 5~200 sn
¢ SET
:;Fln E Devam eden operasyonlu 0=Bekleme yok
a programlarda kullanim icin Diger = Bekleme suresi
¢ SE

EIEl:F' Kontakt Role & 0= “a” contact, 1= “b” contact

DDDD Program RUN & End ALM SET A.4=0 RUN Alarm, SET A.4=1 END Alarm
¢ SET

y dr ID no'su Haberlesme ID no'su

| (bu adimi atlayin)
v SET
Baud hizi UART band hizi segimi
(bu adimi atlayin) Aralik: 110~9600 BIT/sn
¢ SET
Su0s SP Kompansasyonu Aralik: -1000~1000
0
¢ SET
puDE PV Kompansasyonu Aralik: LSPL~USPL
0
v SET
U'_" E PV & SP Birimleri Aralik: C, F, A (analog)
C
v SET
SOFE Soft filtre PV degisim suresini ayarlar
1000 (bu adimi atlayin) Aralik: 0.05~1.00
v SET




v

EHSE (bu adimi atlayin)
¢ SET
Oud Aksiyon modu Alternatifler: heat, cool
HERE
v SET
DF'HE' Kontrol aksiyonu Alternatifler: PID, Fuzzy
SF=Y
v SET
H-= Sebeke Frekansi Alternatif: 50, 60Hz
ED * Turkiye i¢in 50 Hz 'e ayarlayiniz
+ SET

‘INP1’ 'a geri donus.

4.4  Seviye 4 (LOCK (Kilitleme)FONKSIYONU)

4.4.1 LCK Fonksiyonlari

LCK=0100, Seviye 1 & 2 'ye giris ve yukaridaki gibi parametreleri degistirme izni.
LCK=0110, Seviye 1 & 2 'ye giris ve yalnizca Seviye 1 parametreleri degistirme izni.
LCK=0001, Yalnizca Seviye 1'e giris ve SP degerini degistirme izni.

LCK=0000, Seviye 3 ' e giris izni , girmek icin SET + SHIFT (<} 'e basin
LCK=1111, Seviye 4 ' e giris izni , girmek icin SET + SHIFT (<} 'e basin

LCK=0101, Hicbir isleme izin vermez yalnizca LCK degerini degistirme izni

4.4.2 Seviye 2 'de ekrana “LCK” 'yi getirin , LCK Degerini “1111” yapin , sonra
SET + SHIFT tuslarina K]) 5 saniye slreyle basarak “SET” durumu menusitne

girin . SETO0.1 'dan SET9.4 'a kadar kullanilabilecek secenek cikar.

PV 5 E &D)— SET No. (SET(D).
= | 0000

Status of SET *.
Status of SET *.
Status of SET *.
Status of SET *.

Status definition

0= lock (skip)
[ 1= open (display)

H W DN R




4.4.3 SET Fonksiyonlari

SET Fonksiyon SET Fonksiyon
1.1 OUTL 5.1 CLO2, CHO2
1.2 AT 5.2 CLO3, CHO3
1.3 AL1 5.3 Rucy, WAIT, HYSM
1.4 AL2 5.4 IDNO, BAUD
2.1 AL3 6.1 SVOS
2.2 ANL1, ANH1, DP 6.2 PVOS
2.3 LSPL, USPL 6.3 UNIT
2.4 ANL2, ANH2 6.4 SOFT
3.1 ALD1 7.1 CASC
3.2 ALT1 7.2 ouD
3.3 ALD2 7.3 OPAD
3.4 ALT2 7.4 Hz
4.1 ALD3
4.2 ALT3
4.3 HYSA
4.4 CLO1, CHO1
SET Fonksiyon Aciklamasi
8.1 0= Tekrar yok

1= Program Tekrari

0= Power kesintisi yok L.
8.2 — Program Kullanimi

1= Power kesintisi var
8.3 0= 0'dan baslama

1= PV degerinden baslama
9.3 TRS SP - S o

Auxiliary c¢ikis kullanimi

9.4 TRS PV
0.3 0= Remote SP Yok

1= Remote SP Var

* Dikkat:Lutfen SET8.4 degerini degistirmeyin, aksi takdirde kontrol cihazinin prosesinde

karisikliklar olacaktir.




4.5 Program Seviyesi

Level 1

SET
v

PEn
I
v SET
SEG
I
v SET

ECE~

¢ SET

S'- |

¢SET
EC- |

v SET

BUE |
100

¢SET

SU-2

¢ SET

EC-2

¢ SET

BUEZ

¢ SET

50-3

v SET
EC-3

v SET

BUE3

v SET
SU-Y

§ SET
EC-H

§ SET
CuUEH

v SET

Program no'su
Aralik: 0~2

Program segment ekrani
Aralik: (1-0)~(2-8)

Program timer ekrani
Aralik: 99saat 59dakika

Seg.1 icin Set noktasi
Aralik: LSPL~USPL

Seg.1 i¢in Set suresi
Aralik: 99saat 59dakika

Seg.1 igin Set cikisi

Aralik:0~100% (¢ikis=0,program yoktur)

Seg.2 icin Set noktasi

Seg.2 i¢in Set suresi

Seg.2 igin Set gikisi

Seg.3 icin Set noktasi

Seg.3 i¢in Set suresi

Seg.3 icin Set cikisi

Seg.4 icin Set noktasi

Seg.4 icin Set suresi

Seg.4 icin Set cikisi

v

5U-5

*SE

EC-5

*SE

OUES

*SE

5.-b

*SE

EC-B

v SET

Oueb

v SET

507

v SET

E0-]

¢ SET

OuUER

¢ SET

5'-B

*SE

EC-B

¢ SET

OuEB

*SE

T

Seg.5 igin Set noktasi

Seg.5 i¢in Set suresi

Seg.5 i¢in Set cikisi

Seg.6 icin Set noktasi

Seg.6 icin Set suresi

Seg.6 icin Set cikisi

Segq.7 icin Set noktasi

Seg.7 i¢in Set suresi

Seg.7 icin Set gikisi

Seg.8 igin Set noktasi

Seg.8 icin Set suresi

Seg.8 igin Set cikisi

Normal Ekrana Donus (PV,SP)
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4.5.1 Bu programda 2 patern vardir.Her patern 8 segman icerir.Segmanlar RAMP
SOAK durumlarina gore siralanirlar.
4.5.2 Terminoloji
Patern : Segmanlardan olusan programdir
Adim : RAMP durmlari + SOAK durumlari
RAMP durumu : Degisken SP degerlerinden olusur
SOAK durumu : Sabit SP degerlerinden olusur
4.5.3 Calisma
1) Tus fonksiyonlari (Parametre degisimi yapmaz)
A (START) : Programi baslatma tusu, PRO indikatoru titreserek yanar
V(WAIT) : Calismaya baslamis programi beklemeye alir, PRO indikator
titreserek degil devamli yanar.
A+SET (JUMP) : Bir sonraki segmana atlar
V+SET (RESET) : Programi iptal eder, PRO indikatoru soner
“off’”durumunda bekler
2) Alarm fonksiyonu
ALD1= 07 degerine set edilmisse(*Bknz se¢im),
AL1 = 2 ye set edilmisse(AL1=2, segman 2 'nin sonunda alarm demektir),
ALT1= 00.10 ye set edilmisse (alarm siresi 10 sn.).
*Bu durumda , program 2.segman sonuna gelince, ALM1 rolesi
10 saniye sureyle kontact verecektir.
3) Program sonu (End) fonksiyonu
ALD = 17 degerine set edilmisse(*Bknz sec¢im), tbu program 8. yada 16.
segmanda son bulacaktir.
* Bu durumda, PV ve END indikatorleri titreserek yanarlar, ve alarm
rolesi aktif duruma gecer
Bu kontrol cihazinda eger program prosedurinde 8 den az segman varsa
programi bitir komutu olusmaz.Bu durumda sonraki segman cikislarina
lutfen O degeri girin,bdylece program son segmanda son bulacaktir.
Aksi takdirde 8 yada 16 segman isleme girecektir.
4) Birlestirme fonksiyonu
PTN=1, 1.paterni isleme sokar, (8 segman icerir)
PTN=2, 2.paterni isleme sokar, (8 segman icerir)
PTN=0, 1.ve 2.paterni isleme sokar ,toplam 16 segman icerir
(Once PTN1 ve PTN2 degerlerini ayri ayri girin, sonra PTN=0 seklinde deger girerek birlestirin)
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5) Diger fonksiyonlar (*Bknz Seviye 4)
SET8.1=1 Program tekrari
SET8.2=0 Power kesintisi yok
SET8.2=1 Power kesintisi var
(Power kesilmesi durumunda kontrol cihazi son durumu hafizasinda saklar)
SET8.3=0 Program O 'dan baslar
SET8.3=1 Program o anki PV degerinden baslar
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5. Input

5.1  Giris se¢imi (INP 1)
TIP KODU ARALIK HEX
=N 0.0~200.0°C/0.0~392.0°F 01H
H2 0.0~400.0°C/0.0~752.0°F 02H
H3 0.0—~600.0°C/0.0~1112.0°F O3H
« HY 0.0—~800.0°C/0.0~1472.0°F 04H
HS 0.0~1000.0°C/0.0~1832.0°F O5H
B 0.0~1200.0°C/0.0~2192.0°F 06H
1 0.0—~200.0°C/0.0~392.0°F O7H
2 0.0~400.0°C/0.0~752.0°F 08H
13 0.0—~600.0°C/0.0~1112.0°F 09H
J - 0.0—~800.0°C/0.0~1472.0°F OAH
15 0.0~1000.0°C/0.0~1832.0°F OBH
= 0.0~1200.0°C/0.0~2192.0°F OCH
~ | 0.0~1600.0°C/0.0~2912.0°F ODH
R -2 0.0~1769.0°C/0.0~3216.0°F OEH
g | 0.0~1600.0°C/0.0~2912.0°F OFH
S L2 0.0~1769.0°C/0.0~3216.0°F 10H
B =N 0.0~1820.0°C/0.0~3308.0°F 11H
E I 0.0—~800.0°C/0.0~1472.0°F 12H
: EQ 0.0~1000.0°C/0.0~1832.0°F 13H
A | 0.0~1200.0°C/0.0~2192.0°F 14H
N 2 0.0~1300.0°C/0.0~2372.0°F 15H
= -199.9~400.0°C/-199.9~752.0°F 16H
T E2 -199.9~200.0°C/-199.9~392.0°F 17H
=3 0.0—~350.0°C/0.0~662.0°F 18H
W O | 0.0~2000.0°C/0.0~3632.0°F 19H
= 0.0~2320.0°C/0.0~2372.0°F 1AH
LI PL | 0.0~1300.0°C/0.0~2372.0°F 1BH
PL2 0.0~1390.0°C/0.0~2534.0°F 1CH
U | -199.9~600.0°C/-199.9~999.9°F 1DH
U =] -199.9~200.0°C/-199.9~392.0°F 1EH
U3 0.0~400.0°C/0.0~752.0°F 1FH
L L | 0.0~400.0°C/0.0~752.0°F 20H
L2 0.0—~800.0°C/0.0~1472.0°F 21H

* Fabrika c¢ikis ayari K2 'dir.
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TIP KODU ARALIK HEX
JP | -199.9~600.0°C/-199.9~999.9°F 22H
== -199.9~400.0°C/-199.9~752.0°F 23H

JIS JP3 -199.9~200.0°C/-199.9~392.0°F 24H

Pt100 JPY 0.0~200.0°C/0.0~392.0°F 25H
JPg 0.0~400.0°C/0.0~752.0°F 26H
JPE 0.0~600.0°C/0.0~1112.0°F 27H
dP | -199.9~600.0°C/-199.9~999.9°F 28H
dP2 -199.9~400.0°C/-199.9~752.0°F 29H

DIN dP3 -199.9~200.0°C/-199.9~392.0°F 2AH

Pt100 dPY 0.0~200.0°C/0.0~392.0°F 2BH
dPg 0.0~400.0°C/0.0~752.0°F 2CH
dPE 0.0~600.0°C/0.0~1112.0°F 2DH
JP | -199.9~600.0°C/-199.9~999.9°F 2EH
P2 -199.9~400.0°C/-199.9~752.0°F 2FH

JIS JP3 -199.9~200.0°C/-199.9~392.0°F 30H

Pt50 4Py 0.0~200.0°C/0.0~392.0°F 31H
JPs 0.0~400.0°C/0.0~752.0°F 32H
JPB 0.0~600.0°C/0.0~1112.0°F 33H

AN1 An | -10~10mV/-1999~9999 34H

AN2 A2 0~10mV/-1999~9999 35H

AN3 A~3 0~20mV/-1999~9999 36H

AN4 A4 0~50mV/-1999~9999 37H

AN5 ARS 10~50mV/-1999~9999 38H
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6. Alarm

6.1 Alarm fonksiyon secimi
KOD ACIKLAMA Hold-On
00/ 10| vox
D | Deviation ust limit alarmi Evet
| 1 Deviation st limit alarmi Hayir
= Deviation alt limit alarmi Evet
= Deviation alt limit alarmi Hayir
= Deviation Ust/alt alarmi Evet
|E| Deviation Ust/alt alarmi Hayir
[JY/ |Y | Deviation tst/alt range alarmi Hayir
5 Absolut deger st limit alarmi Evet
15 Absolut deger st limit alarmi Hayir
= Absolut deger alt limit alarmi Hayir
= Absolut deger alt limit alarmi Evet

01

Segman sonu alarmi (use for program only)

"]

Program basladi alarmi(use for program only

H[=

System hatasi alarm-on

|=|

System hatasi alarm-off

19

Devreye girme alarmi

* Not : “Hold-On” Alarm ilk olustugunda devreye girmeyecek demektir.
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6.2
6.1.1
6.1.2

6.2.3

6.2.4

6.2.5

6.2.6

6.2.7

6.2.8

6.2.9

Alarm olusma aciklamalari Hold-on=Inhibit=Evet

KOD 00/10
KOD 01

KOD 11

KODO02

KOD12

KODO03

KOD13

KODO04/14

KODO05

: Ust/alt alarm inhibitsiz

: Yok

: Deviation st alarm inhibit

OFF ON

ow A A HIGH

: Deviation Ust alarm inhibitsiz

OFF ON

ow A A HIGH

: Deviation alt alarm inhibit

o) OFF

Low A /\HcGH

: Deviation alt alarm inhibitsiz

o) OFF

Low A /\HcGH

: Ust/alt alarm inhibit

ON OFF oM
LOW A HIGH

ON OFF ON
LOW A HIGH

: Band alarm

OFF ON OFF
LOW A HIGH

: Absolut Ust alarm inhibit

OFF ON
LOW HIGH

Inhibitsiz=Hayir

A: SP
: Alarm set degeri

A
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6.2.10 KOD15 : Absolut Ust alarm inhibitsiz

OFF | ON
LOW N\ HIGH
6.2.11 KODO06 : Absolut alt alarm inhibit
ON OFF
LOW HIGH
6.2.12 KOD16 : Absolut alt alarm inhibitsiz
ON OFF
LOW HIGH
6.2.13 KODO7 : Segment sonu alarmi (Yalnizca program igin)
i) ALD 1-3, 07 degeri girilecek
ii) AL1-3, alarm segman no. degeri girilecek
iiil) ALT1—-3, Eger O ise = flicker alarm
99.59 ise = alarm continued
Digerleri = Devreye girme gecikme suresi
6.2.14 KOD17 : Program basladi alarmi (Yalnizca program icin)
RUN | EnD
OFF ON
AL
6.2.15 KODO0S8 : System Hatasi- ON
Normal Error
OFF ON AL
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6.2.16 KOD18 : System Hatasi-OFF

Normal Error
ON OFF AL
6.2.17 KOD19 : Devreye girme gecikmesi

PV=alarm SP, oldugunda girlen deger kadar sure (set suresi)

alarm devreye girmeden bekler (Aralik: OOHOOM~99H59M)
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7. HEAT/ALARM >HEAT/COOL Degisimi (Pc kartta)
7.1 DC1010

PAD OUTZ - PAD OTTZ -
&&," OFEN @ SHORT

EaDl &L1 -

Pall &L1 :
SHOET OFEN
B ERE [¢] [5]
7.2 DC1030
Pall OUTZ : ag Pall OUTZ : ag
_ - —
(PEN ,:__.Qﬂl %%‘? SHOET —b%%} g g?
L] a] oo
FaDll &L1 : Fal oLl :
SHORT (FEN
[ (5] (7] [T [72] [17] [ ] (][] [18] [17] [T2] [77] [T
7.3 DC1020/1040

a

L=

e
g o
-:_"52_2:__.\.‘\[}\‘\Fr i
T LD OUTZ = OPEM T

PADl 813 : BHORT

Q}
_RD\.\F
80 OUTZ = SHORT

FAaDl L3 - OPEN

[ti][1z][1s] [1a] [x5 ] [1e] [17] [ne] [15] [20] [1][iz] [1s] i ] [15] [as] [17] [1e] [19] [26]
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8. Ozel fonksiyon aciklamalari

8.1 Seviye Ayari
SET 1
SETO
Y
INP2 * Giris 2 modu ayarlari asagidaki gibi
/
ouTY Cikis modu ayarlari asagidaki gibi

8.1.1 2. giris modu
INP 2 =0, Yok
INP 2 =1, 1-5V/4~20mA/2~10V
INP 2 =2, 0~5V/0~20mA/0~10V
8.1.2 Cikis modu
OUTY = 0, Tek Cikis
OUTY = 1, Cift Cikis
OUTY = 2, Yok
OUTY = 3, Motor Pozisyon Kontrolu
OUTY = 4, Tek Faz SCR (Tek Faz Kontrol)
OUTY =5, 3 Faz SCR (3 Faz Kontrol)
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8.2 Ramp & Soak

8.2.1 RAMP
i) Set Seviyesinde “SET2.1= 1", “SET4.1= 1" olarak degistir.
ii) Giris Seviyesinde “ALD 3 = 9” olarak degistir.

iii) “AL 3” menusu artik gorunmeyecektir

PV | = an Aralik = 00.00~99.99 (°C/dakika)

RAMP kullanilmiyorsa, ALD 3 = O olarak degistir.
s> | 0000

8.2.2 SOAK
i) ALD1/ALD2 =19
ii) ALL1/AL2 ekrana gelecektir.

PV HL | Aralik = 00.00~99.59 (Saat/Dakika)
se | 0000
Ornek=

SP = 100°C, RAMP = 10.00 °C/dakika
Suire(Dakika) = 10 dakika > AL1 = 00.10

PV = 25°C
°C Sire baslar Ti
i PV = SV(100°C) IME i
AL1 on
sock menu AL 00.01 | on delay time
pv [ AL |—=— 00.10 00.10 | set time
<y | 00.10 -
15ec.
- SY=SV+RAMP
PVv=25°C SY=PV at start RAMP function
t
i T -

power on  Hsec.
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8.3

8.3.1
8.3.2
8.3.3

8.4

8.4.1
8.4.2
8.4.3

8.5

Remote SP

Hardware kartlari takilmis olmalidir

‘INP2’ " yi 1 veya 2 ayarla (ANL2, ANH2 kalibrasyon icin kullanilir.)
SET 0.3 = 1 Remote SP Input 2 (Giris 2)kanalindan al demektir
(*SET 0.3 = 0 Local SP 'i kabul et demektir)

Alarm Suresi ALT1/ALT2/ALT3 aciklamalari

ALT 1 = O Eger AL 1 = ON ise Tetikleme demektir

ALT 1 =99.59 Eger AL 1 = ON ise ‘Sirekli alarm’ demektir

ALT 1 = 00.01~99.58 == AL 1 gecikmeli alarm verir

SET A Fonksiyonu

PV

SEEH

SP

pooo

8.6
8.6.1

8.6.2

8.6.3

8.6.4

If SET A.1 = 1 ,AL1 rolesi ters calisir
L L 2C1010 modelinde uygur
If SET A.2 = 1 ,AL2 rolesi ters calisir degildir."a"kontakt
If SET A.3 = 1 ,AL3 rolesi ters calisir
If SET A.4 = 0 ,Program basladi alarmi

] Programli modelde
If SET A.4 = 1 ,Program sonu alarmi

SET 8 Fonksiyonu

SET8.1=0
SET8.1=1
SET8.2=0
SET8.2=1
SET8.3=0
SET8.3=1
SET8.4=0
SET84=1

Yok

Program Tekrari

Yok (Yalnizca programli modeller icin gecerli)

Power kesinti gecisi

0'dan baslama (Yalnizca programli modeller icin gecerli)
PV degerinden baslama

Yok

Ekran tek satirli ekrana tipine dénusur

(Bu rakami degistirmemeniz tavsiye edilir)

* SET 8 = 0000 Cift satirli ekran tipine donusu saglar
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8.7 SET 9 Fonksiyonu
8.7.1 SET9.1=0 Yok
SET 9.1 =1  PV/SP switching
* Bu tek ekran ayari icin gecerlidir (Bknz.SET 8.4)
8.7.2 SET9.2=0 Yok
SET 9.2 =1  Program modelli degil : No display RAMP
Program model : Zaman formati degisimi (H/m den m/sn 'ye)
8.7.3 SET9.3=0 Yok
SET9.3=1 SP degerini Recorder icin Transmisyon ¢ikis olarak verir
8.7.4 SET9.4=0 Yok

SET9.4=1 PV degerini Recorder icin Transmisyon ¢ikis olarak verir

8.8 SET OFonksiyonu
8.8.1 SET0.1=0 Yok
SET0.1=1 Yok (Bu fonksiyon DC1010/1020/1030/1040 modellerinde yoktur)
8.8.2 SET0.2=0 Yok
SET0.2=1 AL3icin Rate (ALD 3 =0)
8.8.3 SET0.3=0 Yok
SET0.3=1 Remote SP
8.8.4 SET 0.4 =0  Motor valf close = “b” ¢ikis ( normalde kapali kontakt
SET 0.4 =1 Motor valf close = “a” ¢ikis ( normalde acik kontakt)

8.9 Input level wait
Wait = 0 “Bekleme yok”. Programlayici olarak kullanildiginda programi bekleme almaya izin yok

Wait = 0 “Bekleme var”.Programlayici olarak kullanildiginda programi bekleme almaya izin var

8.10 Saykl Suresi
Aralik: 0—~150 sn

CYT1=0 (i mA

(i) Faz Kontrol(SCR) (Tristor)
CYTi=1 (i) SSR Solide State Relay

(ii) 0 Faz Kontrol(SCR) (Tristor)
CYT1= over 10 Role cikis
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Uygulama 1. 1 Fazli Kontrol, Faz Acisi kontroli

-. Kabul eden Modeller: DC1030/1040, DC1030P/1040P

-. Data Degisimi: ouTY =14
CYT=0
CLO1 = 0, CHO1 = 5000 (Yalnizca Resistans yuk kullanilirsa gecerli)
CLO1 = 0, CHO1 = 4000 (Yalnizca Inductor yuk kullanilirsa gecerli)

S R
HIZLI
SIGORTA CONTROLLER
K2 O @ —O o1
G2 /—_
SCR
Module /"_O K1
G1
/—-—O G2
L 4 O K1
1%4—() K2

{ uoys %
104d

(/)u @v

** Kontrol cihazinin besleme faziyla yuk fazi ayni olmalidir.
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Uygulama 2. 3 Fazli Kontrol, Faz Acisi kontroli
-. Kabul eden Modeller: DC1040/DC1040P
-. Data Degisimi : ouUTY =5
CYT=0
CLO1 = 0, CHO1 = 5000 (Yalnizca Resistans yuk kullanilirsa gecerli)

R S T
CONTROLLER
HIZLI —O G1
SIGORTA o
—0 K2
K1 K2 K3 DIODE/SCR /
G1 G2 G3 - Module K_O G2
K_O K2
/"_O G3
<App—1—0 K3
(/)u @v (/)W
(7)) e
s o 3
- —

3f LOAD

25



Uygulama 3. Tek Fazli Zero Crossover Kontrol

-. Kabul eden Modeller: DC1030/1040

DC1030P/1040P
-. Data Degisimi: ouTY =0
CYyTi1=1
R S
HIZLI
SIGORTA CONTROLLER
—0 G1
G1
SCR
Module o
G2
-—5< O G2
e
o)

2 93

2 0

0o v :

TIME CHART:
VAV 7 \
OFF
ON

CYCLE TIME = 200 mSEC.
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Uygulama 4. 3 Fazli Zero Crossover Kontrol
-. Kabul eden Modeller: DC1040/1040P
-. Data Degisimi: ouTY =0

CyTi1=1

R O) S T CONTROLLER
FAST —O RG1
FUSE /—
SCR L O RG2
Module /
RG 1 TG1
- L O TG1
RG 2 — TG?2 /
— 4/// O TG2
QU v QW
@ 2
o
s 98
TIME CHART:
ANA A A
OFF _AV
ON
2\
CYCLE TIME = 200 mSEC. N
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Uygulama 5. Motor Valf Kontrol

-. Kabul eden Modeller: DC1020/1030/1040
DC1020P/1030P/1040P

-. Data Degisimi: ouTY =3
CYT1 = 1~100 sn. (Fabrika cikisi 5 sn'e ayarlidir.)
RUCY = 5—~200 sn.

* 1. CYT1 acma/kapama saykl suresidir

2. RUCY motor valfinin O 'dan 100% degerine varmasi icin gerekli ¢alisma suresidir

MOTOR VALF
COM
O— R CONTROLLER
CLOSE ouT2
Q__ G D Relay
CLOSE
O o O
/T OPEN
O Q
OPEN COM ouT1
o T ¢ l o Relay
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Uygulama 6. Tek Fazli Kontrol ( TRIAC moduli igin)

-. Kabul eden Modeller: DC1030/1040
DC1030P/1040P

-. Data Degisimi: OouUTY =14
CLO1=0.CHO1=5000 Rezistans yuk
CLO1=0.CHO1=4000 Inductor yuk

D s R

HIZLI
SIGORTA CONTROLLER
—Q0 a1
T2
TRIAC
Modilt —O K1
Gl
11 J 0 @2
QO k2
2 o3
= o}
U \Y =

** Kontrol cihazinin besleme faziyla yuk fazi ayni olmalidir.

U Vv

0.1uf/630V

|
I | AC
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SET9

Remark

: Reserved (Don't change it)

rmotor valve closed

1

- use output relay “a” contact when

rmotor valve closed

2 0 : Timer Unit = “Hour : Minute” Only available for
1 : Timer Unit = “Minute : Second” programmable
controller
3 0 : Disable transmission Used for transmission
1 : SV Transmission output
4 0 : Disable transmission
1 : PV Transmission
SETO Remark
1 0 : TTL Communication (Slave) Used for TTL
1 : TTL Communication (Master) communication
2 0 : Hide parameter “RATE"
1 : Display parameter “RATE" AL3 will be replaced
by “RATE"
3 0 : Disable Remote SV function Used for Remote SV
1 : Enable Remote SV function function
4 0 : use output relay “b" contact when Used for 3 wire

proportional motor
valve control




Connection Diagram

|
f

|
f

(=]

7] a a 9
PFY900 FY900 FY900
Master Siave 1 Slave 2

SV OUT (SET0.1=1) IDNO=1 (SET5.4=1) IDNO=1 (SET5.4=1)
IDNO=0 (SET5.4=1) BAUD=2400 BAUD=2400
BAUD=2400(SET5.4=1)  (SET5.4=1) (SET5.4=1)
open RATE function open RATE function
Time Chart
A Master Slave 1 A Slave 2
1000
900 300
sV Sv E v
- . | >-
1 hour Time [ Tiopr 1 Time 1 hour Time

SV_1=1000 RATE = 9000 RATE =8000
TM_1=01:00 SV=900 SV=800
OUT_1=100%

( Three controllers reach to the max value at the same time )





